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产品简介

墨现柔性压力传感器是一类基于逾渗材料的薄膜压力传感器。施加在传感器薄膜区域的

压力能够转换成电阻值的变化，从而获得压力信息。压力越大，电阻越低，其压阻特性表现

为电阻与压强呈幂函数关系，电阻倒数与压力呈近似线性关系。可广泛应用于安防，新能源，

智能家居、消费电子、汽车电子、医疗设备、工业控制、智能机器人等领域。传感器由柔性

材料制备，有丰富的量程选项，还可以通过热贴合工艺附着在曲面产品的表面或者内部，只

需布置在被测部位表面就能获得压力读数，非常易于使用。与市面上 FSR 传感器相比，墨现

柔性压力传感器结构更简单可靠，体感舒适，柔软性好，受接触面积影响也更小，是物理意

义上的压强传感器，其优秀的性能和价格属性能让其覆盖更多 C 端的场景.

一、RM 大能量机关传感器模组方案

 结构图

传感器主体分为三层结构：

PET 保护层：采用磨砂质感 PET，保护传感器的同时，提升外观质感

压阻薄膜：PI+导电颗粒重新造粒后，流延成膜，再通过激光打孔，实现透光功能

丝印电极：PET 上丝印银浆后固化，分为 ADC 和供电线

三层材料通过双面胶粘接。
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 具体尺寸

 环数划分

PIN 脚定义
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二、硬件原理图及参考电路

除了上诉电路以外，也可以使用惠斯通电桥获得更准确的阻值读数

通过采集传感器分压电阻的分压情况，来识别传感器受压力后的电阻变化。
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三、通讯协议及采样程序

 通讯协议

 采样程序

只包含传感器采样部分程序，不含控灯部分；

采样帧率为 1000HZ；

RM_1x10_1000hz.hex

补充说明：SPI 接口的 MOSI 接口引出用于控制 RGB 灯珠 (3528 彩)，使用卧式 GH1.252P。

四、使用说明

 5000 发-30m/s 小弹丸（直径 17mm 的 TPU 弹丸） 不建议使用大弹丸打击

 不防水

 传感器黑色面朝外放置，传感器上方需覆盖 1mm 厚度半透明白色的硅胶作为防护和均压

层；购买链接如下：

【淘宝】https://m.tb.cn/h.5mmQf4y?tk=letDWUKJpNI CZ3457 「带 3M 背胶硅胶板自

粘硅胶密封垫片 0.1/0.2/0.3/0.4/0.5/0.6/0.8/mm」点击链接直接打开 或者 淘宝搜索直

接打开
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五、失效场景

1.传感器电极区域被破坏

网状线路被部分破环时，该区域静置电阻会发生微小变化，但不影响传感器正常使用网状线

路被完全破坏时，该区域功能失效，但不影响其他区域正常使用接口处电极被破坏时候，所

有区域功能失效

2.正负极短接

传感器上下电极通常由电阻较低的导电线路组成，如果传感器中间材料出现了破损或偏移，

容易引发上下电极短接，此时表现为对应功能区域电阻较低，变化不明显，对应功能区失效，

但不影响其他区域正常使用

3.挠曲过度

传感器除开压力应变，也会有一定的挠曲应变，弯曲产生的内应力会导致传感器量程范围下

降，当挠度足够大的时候，电阻会降低至极限值，进而导致对应区域无法产生压力应变，如

果有大挠度的安装需求，需要提前沟通，我们可以针对性设计压感区域的分布，避免将大挠

度的区域设计在压感区域中心，另外也可以通过硅胶片将大挠度区域的力传导至其他小挠度

的区域

4.高温

50℃以上的高温，会导致传感器阻值陡增，当传感器阻值超过电路设计的合理量程后，容易

造成传感器失效，恢复常温之后传感器恢复正常

5.不可逆的热破环

持续的超过 70℃度的高温条件，或者局部超过 100 度的超高温条件，容易导致中间材料发

生不可逆形变，紧密贴合的上下两层电极会因为中间材料的形变出现隆起、空泡，影响传感

器性能，恢复常温之后影响依然存在。目前已经针对特殊场景提供耐高温型号，可以完全避

免上述温度条件的限制。

6.丝印电路断裂

如遇到反复弯折，导致上下层电极出现折痕，可能会导致丝印电路断裂，对应区域电阻值异

常偏高，或者出现忽有忽无的、接触不良的现象

7.端子连接处松动

目前的样品采用 2.54mm 端子连接，多次拔插容易出现松动，导致接触不良

8.内部渗水渗液

液体的表面张力一定程度上会影响传感器微结构变化，影响上下电极的接触阻值，导致传感

器敏度下降

9.大电流熔断

丝印电路由较薄的银浆涂抹构成，具有一定的电阻，长度 1cm、宽度 1mm 的细线等效电阻

约为 1Ω，所以在通过较大电流时，会出现发热现象，由于中间石墨烯材料导热性能较好，

热量通常会聚集在靠近端子的排线部位。实测下，持续通过电流为 0.3A 时，五分钟左右，

靠近端子的排线发生熔断，传感器模组完全断路；瞬时电流 0.6A 时，靠近端子的排线有火

星冒出，排线发生熔断，传感器模组完全断路

持续电流建议控制在 0.2A 以下，瞬时峰值电流建议控制在 0.5A 以内，电路设计时，可以根

据传感器的阻值范围，并联一个类似的电阻，以减小整体的通过电流
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六、常见问题

适合读取压力准确值么？（能用来做高精度电子秤么？）

不推荐用于衡器用途，薄膜压力传感器一般只适合检测压强变化趋势或者有无，不适合做绝

对的数值计算。只能估算，不适合需要高精度的应用场景。

误差有多少？

具体精度还要看使用场景，接触物体的面积和材质，通常误差在 5%~10%左右，但如果想要

更精确的，请根据实际应用场景做软件标定，得到压力和输出的对应关系

如何获取传感器数据？

薄膜压力传感器的原理使它在承受压力后发生电阻变化，可以通过带有 ADC（数模转换器）

的芯片对电阻或者电阻分压进行采样，常见的消费级电子产品芯片都有 ADC 采样功能

可以折叠传感器么？

虽然传感器是柔性的，但是不建议弯折传感器至产生折痕的程度，这样做很有可能导致传感

器内部的导线断裂，建议不要弯折 90°以上

传感器附着在什么样的表面好？

平坦光滑的表面最为合适，潮湿气体或者污垢颗粒可能会影响传感器的读数

传感器是否防水？

传感器材料本身防水，但传感器的电路部分不防水，所以需要做额外的保护处理，才能使传

感器防水，会增加一定的成本

湿度对传感器有什么影响？

在不做防水处理的情况下有影响，潮湿的空气会导致传感器内部的电路氧化，进而提升整个

传感器的回路阻值，针对银浆氧化，我们有一套成熟的解决方案，可以在银浆表面附着一层

导电碳化物，隔绝银浆与空气；

温度对传感器有什么影响？

温度上升会导致传感器电阻增加，建议在-20~50 度环境下使用本传感器，但不超过 70℃的

高温环境并不会使传感器发生不可逆的形变，产品通过集装箱出海时的温度通常在 65℃左

右，常见的消费级场景下可以放心使用

超出传感器量程会破坏传感器么？

量程是根据最佳线性区间设置，只要不以物理方式破坏传感器，超出传感器量程并不会损坏

传感器测试性能，只会影响当前测试的分辨率和变化范围

传感器的主要应用场景是什么？

传感器为各种压力、压强、弯曲检测、触摸交互、碰撞检测应用提供经济的解决方案。现有

方案已经应用于医疗、运动健康、工业控制、潮玩、可穿戴设备中

接触面积是否会影响传感器数值？

极小的接触面积与较大的接触面积会产生不一样的数值变化，但这个变化十分有限，大约

5%~10%左右，更大的接触面积有利于获得更准确的结果，使用时，建议接触面积超过 0.25cm²，
如果需要与尖锐物体接触，建议贴上泡沫海绵、硅胶等具有缓冲的物体，以获得最佳测试效

果
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